SZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

na wykonanie remontu nawierzchni drogowej ulic: Staszica 1
Kopernika w Solcu nad Wista

Zamawiajacy: Urzad Gminy w Solcu nad Wista

1. WSTEP
1.1. Nazwa zadania.

Remont nawierzchni drogowej ulic: Staszica 1 Kopernika w Solcu nad
Wisla.

1.2. Przedmiot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot wystepujacych przy remoncie
nawierzchni drogowej ulic: Staszica i Kopernika.

1.3. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.



1.4. Zakres roboét objetych specyfikacia.

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie remontu nawierzchni
drogowej na dhugosci 217 m w ul Staszica, 1 remontu nawierzchni
drogowej na dtugosci 95 m w ul Kopernika.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z
odpowiednimi, wprowadzonymi do stosowania normami.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot ponosi odpowiedzialnos¢ za jakos¢ ich wykonania
oraz za zgodno$¢ z projektem wykonawczym, przedmiarem robot i
specyfikacja techniczna oraz poleceniami nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow.

Wyrob budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot
budowlanych , jezeli jest:

- oznakowany CE (system europejski);

- oznakowany znakiem budowlanym (system krajowy),
zgodnie z wymaganiami ustawy z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz.U. nr. 92, poz. 881).

Do wbudowania moga by¢ dopuszczone tylko te materiaty, ktore
posiadaja certyfikat, aprobate¢ techniczng lub deklaracje zgodnosci z
norma europejska lub polska



3. SPRZET

Roboty mozna wykonywa¢  przy uzyciu dowolnego sprzetu
mechanicznego. Stosowany sprzet musi odpowiada¢ warunkom jego
przeznaczenia 1 uzytkowania okreslonego przez producenta. Uzywany
sprze¢t powinien posiada¢ wazne dokumenty uprawniajace do jego
uzytkowania. Osoby obstugujace sprzgt powinny posiada¢ potrzebne
uprawnienia do ich obstugi.

4. TRANSPORT

Materiaty moga by¢ dowozone dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonywanie robot zgodnie z
projektem technicznym, specyfikacja techniczna, przedmiarem robot

1 poleceniami inspektora nadzoru.

Polecenia inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
wykonawcg, pod grozba zatrzymania robodt. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

Stosowa¢ ogolne zasady kontroli jakosci robot z uwzglednieniem
wymagan okreslonych w warunkach technicznych jakim powinny
odpowiada¢ drogi 1 chodniki.
Kontrola jakosci powinna w szczegolnosci dotyczy¢:

- robot ulegajacych zakryciu;

- zgodnosci wykonania robot z projektem technicznym i

przedmiarem robot;
- sprawdzenia jakosci wbudowywanych materiatow.



7. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu dokonuje
inspektor nadzoru.

Gotowos¢ robot zanikajacych do odbioru zglasza wykonawca wpisem
do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem inspektora
nadzoru. Odbidr (akceptacja) bedzie przeprowadzony przez inspektora
nadzoru niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy.

Calkowite zakonczenie robdt zgloszone bedzie przez kierownika
budowy wpisem do dziennika budowy. Jezeli inspektor nadzoru
potwierdzi zakonczenie robdt stosownym wpisem w dzienniku
budowy , wowczas zamawiajacy wyznaczy komisje 1 termin odbioru
ostatecznego robot.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa, przedmiarami robot 1 specyfikacja techniczna.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot
jest protokot odbioru ostatecznego sporzadzony wedtug wzoru
ustalonego przez zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowiazany przygotowac
nastepujace dokumenty;

1. Recepty i ustalenia technologiczne.

2. Dzienniki budowy i rejestry obmiarow.

3. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen
laboratoryjnych.

4. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych
materiatow.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty nie bgda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 uzupetniajacych wyznaczy
komisja.



8. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosci przejsciowe 1 koncowe okreslone beda w kontrakcie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 29.01.2004 r. — Prawo zamowien publicznych;

2.

3.

(z pOzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 07.07.1994 r. — Prawo budowlane (z pdzniejszymi

zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r

w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac
budynki 1 ich usytuowanie;
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004 r w
sprawie okreSlenia metod 1 podstaw sporzadzenia kosztorysu
inwestorskiego, obliczania  planowanych kosztow  prac
projektowych oraz planowanych kosztow robdt budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym;
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004 r w
sprawie szczegdotowego zakresu 1 formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
Warunki kontraktu.

9. OPIS TECHNICZNY

Wykona¢ mechaniczne czyszczenie istniejacej nawierzchni
drogowe;.
Istniejaca podbudowe zagesci¢ mechanicznie.
Projektowane warstwy konstrukcyjne drogi:
- wyrownanie istniejacej podbudowy thuczniem kamiennym
o uziarnieniu 0 — 31.5 mm, $redniej grubosci 5 cm po
zageszczeniu,
- podbudowa z mieszanki mineralno-bitumicznej 0/12.8 mm
o $redniej grubosci 3 cm,
- wiazanie migdzywarstwowe poprzez skropienie
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podbudowy bitumem w ilosci 0.1 — 0.3 kg/m2,
- warstwa $cieralna z betonu asfaltowego 0/12.8 mm
grubosci 4 cm dla ruchu KR1.

Szerokos¢ jezdni zmienna - od 4.80 do 6.00 m, spadek

poprzeczny dwustronny (daszkowy) — 2%.
Regulacja pionowa wiazoéw studzienek kanalizacyjnych.
Szczegdlowy zakres robot okresla przedmiar robot stanowiacy

zalacznik do niniejszej specyfikacji.
Opracowat:

Jan Skoczylas
upr. bud. nr 361/KL/73
w spec. arch.-konstr.-inz.



